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Apsveicam ar ierices ECOVACS ROBOTICS DEEBOT iegadi!

Meés ceram, ka ta jums kalpos daudzus gadus. Més ticam, ka jauna robota ie-
gade palidzés maja uzturét tiribu un jums atliks vairak laika citam lietam.

Dzivojiet viedi. Baudiet dzivi.
Ja rodas situacijas, kuras 3aja lietoSanas rokasgramata nav pienacigi apraksti-

tas, sazinieties ar klientu apkalpo$anas dienestu, kura tehniskie darbinieki jums
palidzés saistiba ar konkréto problému vai jautajumu.

Lai uzzinatu vairak, apmekléjiet ECOVACS ROBOTICS oficialo vietni: www.
ecovacs.com

Uznémums patur tiesibas veikt 31 izstradajuma tehniskas un/vai konstrukcijas
izmainas, turpinot ta nepartrauktu uzlabosanu.

Paldies, ka izvéléjaties DEEBOT!



Satura raditajs

1. Svarigi noradijumi par droSibu ..............cco i 2
2. lepakojuma saturs un tehniskas specifikacijas........cc.cccerrrrrrrmrsrrsrrsesseennees 5
2.1, 1epaKOJuM@ SALUFS ....ccueiiiiiieiee ettt 5
2.2, SPECITIKACIAS ... veeiveeitie ettt ettt 6
2.3, 1zstradajuma attelS .......cccoiiiiii i 6
3. LietoSana un programmeSana .......c..cceeeeereerersserssersseesseessessseesssesssessssssssssnsssnes 8
3.1. PieZImes pirmS fTrISaNAS ......ccoicviiie it 8
3.2, AtrE SBKSANA. ... .vvevveieieieieieisis ittt 10
3.3. TIrT8aNas reZima atlaSe .........ccoveiiiiieiicie e 13
3.4. Robota programmeESana...........ccouieiiiiiieeiiee st 15
3.5. Papildiestatljumi ..........cooiiii e 16
3.6. 1eslk8anas OpCijasS iZVEIE ........ccuevei i 16
3.7. Izvéles uzlabota mitras/sausas slauciSanas Sistéma ..........cccoceververnenienn, 18
3.8. BalSS ZINOJUMIL...eeiiiiieiie e 20
N o] (e o1 YU RSOTRRR 21
4.1. Puteklu tvertne un filtri...........ccoooeiiiiiiii e 21

4.2. Uzlabota mitras/sausas tiriSanas drana un uzlabota mitra/sausa tvertne... 22

4.3. Galvena suka, tieSas sikSanas opcija un sanu sukas ...........ccccceeveereennenne 23
4.4, Citi KOMPONENT.....ociiviiiitiiciie ettt e 24
4.5. REQUIGIA A@PKOPE ...c.uveiitii ettt 25

5. Probl@muU NOVEISANA ..............uvveiiiiii ettt 26



ECOVACS
ROBOTICS

1. Svarigi noradijumi par drosibu

Lietojot elektrisko ierici, vienmér ir jaievéro pamata piesardzibas pasaku-
mi, ietverot talak noradito. o

PIRMS SIS IERICES LIETOSANAS IZLASIET VISUS NORADIJUMUS
UZGLABAJIET SOS NORADIJUMUS

1.

N o g &

10.
1.

12.
13.

14.
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Bérni, kuri ir jaunaki par 8 gadiem, un cilvéki ar fiziskiem, kustibu
vai garigiem traucé&jumiem vai cilvéki bez pieredzes un zinasa-
nam $o ierici drikst lietot tikai citu personu uzraudziba vai tad, ja ir
sniegti noradijumi par droSu ierices lietoSanu un tie izprot saistito
apdraudéjumu. Bérni nedrikst spéléties ar ierici. TiriSanu un tehnis-
ko apkopi nedrikst veikt bérni bez uzraudzibas.

Atbrivojiet tiramo zonu. Paceliet no gridas stravas vadus un mazos
priekSmetus, kuros ierice var sapities. Paklaja barkstaino apmali
palieciet zem paklaja un paceliet no zemes tadas lietas ka aizkarus
un galdautus.

Ja tiriSanas zona ir pakapieni vai kapnes, kur ierice var nokrist,
ierice ir javada, lai nodroSinatu, ka ta neparkrit par malu. Varat art
pie malas novietot barjeru, lai pasargatu ierici no nokrisanas. No-
droSiniet, lai barjera neraditu aizkerSanas risku.

Rikojieties tikai ta, ka aprakstits Saja rokasgramata. Lietojiet tikai
razotaja ieteiktos vai tirgotos piederumus.

Parliecinieties, ka stravas padeves spriegums atbilst uz uzlades
dokstacijas noraditajam spriegumam.

TIKAI lietoSanai TELPAS majas apstak|os. Nelietojiet ierici arpus
telpam un komercialas vai ripnieciskas telpas.

Lietojiet tikai ierices komplekta ietverto originalo razotaja ladéjamo
akumulatoru un uzlades dokstaciju. Aizliegts izmantot neladéjamus
akumulatorus. Informaciju par akumulatoriem skatiet sadala Speci-
fikacijas.

Nelietojiet bez uzstaditas putek|u tvertnes un/vai filtra.

Nelietojiet ierici vietas, kur deg sveces un atrodas trausli priekSme-
ti.

Nelietojiet vietas, kur ir Tpasi zema vai augsta temperatira (zem
-5 °C/23 °F vai virs 40 °C/104 °F).

Netuviniet matus, brivi kritoSu apgérbu, pirkstus un citas kermena
dalas pie atverém un kustigajam dalam.

Nelietojiet ierici telpa, kur gu| zidainis vai bérns.

Nelietojiet ierici uz mitram virsmam vai virsmam, Kur ir sastavéjies
udens.

Nelaujiet iericei savakt lielus priekSmetus, pieméram, akmenus,
lielus papira gabalus vai jebkadus priekSmetus, kuri var iesprist
ierice.
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1. Svarigi noradijumi par drosibu
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. Nelietojiet ar bojatu stravas vadu vai kontaktligzdu. Nelietojiet ierici
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Nelietojiet ierici, lai savaktu degoSus vai uzliesmojoSus materialus,
pieméram, degvielu, printera vai kopétaja tinti, un nelietojiet to zo-
nas, kur Sadas vielas varétu bat.

Nelietojiet ierici, lai savaktu jebko, kas var aizdegties vai dimot,
pieméram, cigaretes, Skiltavas, karstus pelnus vai jebko, kas var
radit aizdegSanos.

Neievietojiet neko iesikSanas atveré. Nelietojiet, ja iesikSanas
atvere ir aizsprostota. Uzturiet gaisa iepludes vietu tiru bez putek-
liem, diegiem, matiem un jebka, kas var samazinat gaisa plismu.
Rikojieties uzmanigi, lai nesabojatu stravas vadu. Nevelciet ierici
un uzlades dokstaciju aiz stravas vada, nelietojiet stravas vadu ka
rokturi, neiespiediet to durvis un nevelciet stravas vadu pari asam
malam un stdriem. Nevadiet ierici par stravas vadu. Turiet stravas
vadu talak no karstam virsmam.

Ja stravas vads ir bojats, tas ir janomaina razotajam vai ta pilnva-
rotam apkalpes parstavim, lai neraditu apdraudé&jumu.

Nelietojiet uzlades dokstaciju, ja ta ir bojata.

un uzlades dokstaciju, ja tas nedarbojas pareizi, ir nomestas zemé,
bojatas, atstatas arpus telpam vai nonakuSas saskaré ar Gdeni.
Tas ir janomaina razotajam vai ta pilnvarotam apkalpes parstavim,
lai neraditu apdraudéjumu. .

Pirms ierices tiriSanas un apkopes IZSLEDZIET baro$anas slédzi.
Pirms uzlades dokstacijas tirisanas vai apkopes atvienojiet kon-
taktdakSu no kontaktligzdas.

Pirms akumulatora iznemSanas no likvidéjamas ierices iznemiet
ierici no uzlades dokstacijas un IZSLEDZIET baroSanas slédzi.
Pirms ierices likvidéSanas akumulators ir jaiznem un jalikvidé at-
bilstosi vietéjiem likumiem un noteikumiem.

Izlietotos akumulatorus likvidgjiet atbilstoSi vietéjiem likumiem un
noteikumiem.

Nededziniet ierici, pat ja ta ir nopietni bojata. Akumulatori ugunt var
eksplodét.

Kad paredzéts ilgaku laika periodu nelietot uzlades dokstaciju, at-
vienojiet to no stravas padeves avota.

lerice ir jalieto atbilstoSi Saja lietoSanas rokasgramata sniegtajiem
noradijumiem. ECOVACS ROBOTICS neuznemas atbildibu par
jebkada veida bojajumiem un traumam, kas radusas nepareizas
lietoSanas de|.

v |
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30.BRIDINAJUMS. Akumulatora uzladei lietojiet tikai kopa ar ierici
piegadato atvienojamo uzlades bloku CH1465A.

31. Robota ir akumulators, kuru nomainu var veikt tikai apmacitas per-
sonas. Lai nomainitu vai iznemtu akumulatoru, sazinieties ar klien-
tu apkalpo$anas dienestu.

32. Ja paredzets robotu nelietot ilgaku laika periodu, pirms uzglabasa-
nas pilniba uzladéjiet robotu, IZSLEDZIET to un atvienojiet uzlades
dokstaciju no stravas padeves avota.

Wi-Fi modula radio frekvences izvades jauda mazaka par 100 mW.

ES valstim

X

Pareiza atbrivoSanas no izstradajuma

ST uzlime norada, ka visa ES teritorija So izstradajumu nedrikst
izmest majsaimniecibas atkritumos. Lai novérstu iespéjamu kaiti-
gu iedarbtbu uz apkartéjo vidi vai cilveku veselibu nekontrolétas
atkritumu izmeSanas dél, likvidégjiet to atbildigi, veicinot materialu
resursu ilgtspéjigu atkartotu izmantoSanu. Lai parstradatu nolieto-
to ierici, izmantojiet atgrieSanas un savak$anas sistému vai sazi-
nieties ar izplatitaju, kur iegadajaties izstradajumu. Tie var drosa
veida parstradat izstradajumu.

‘M
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2. lepakojuma saturs un tehniskas specifikacijas

2.1. lepakojuma saturs

Robots

&

(2) Uzlabotas mitras/
sausas tirisanas
dranas

TieSas iestkSanas
opcija

Uzlades dokstacija LietoSanas rokasgra-
mata
- U
\ ©
S
Uzlabota mitra/sausa Mértrauks
tvertne

QSG

v IR
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2. lepakojuma saturs un tehniskas specifikacijas

2.2. Specifikacijas

Modelis DR95
Darba spriegums 14,8V lidzstrava Nominala jauda 30W
N (- Litija 14,48 V lidzstrava,

Akumulatora modelis 1355-10056-000-00-H001 Akumulatora specifikacijas 2850 mAh
Uzlades dokstacijas modelis CH1465A

Nominalais izvades sprie- —
Nominalais ievades spriegums 100-240 V g msl S r 20V lidzstrava

u

Nominala izvades strava 1A Nominala jauda 20W

maks. jauda: 2,5 mW

Lazera Frekvence: 1,8 KHz
GrieSanas atrums: 300£5 apgr./min
FrekvenCu joslas 2412-2472 MHz

Maksimala radio frekvences
parraidita jauda frekvences
josla

Maksimala PA jaudas izvade pie 72,2 Mb/s: 17,5 dBm

Maksimala PA jaudas izvade 11b rezima: 21,5 dBm

* Var tikt veiktas tehniskas un konstrukcijas izmainas, lai turpinatu izstradajuma uzlabosanu.

2.3. Izstradajuma attéels

Robots 18 =
I 1
A 12
i G s s (Hmme:
[ ©
17
1. Virs€jais parsegs 7. Uzlades kontakti 14. Daudzfunkcionalais
2. Rezima AUTO poga 8. Sanu sukas tiriSanas riks
3. Sadursmes novérSanas sensori 9. Galvena birste 15. Poga RESET
un triecienu absorbétajs 10. Piedzinas riteni 16. Baro$anas slédzis
4. LDS (lazera attaluma sensors)  11. Universalais ritenis 17. Uzlabotas mitras/sau-

5. LDS triecienu absorbétajs
6. NokriSanas novér$anas sensori

12. Akumulators ar skrivém
13. Jauninasanas pieslégvieta  18.

sas tvertnes atveres
Putek|u tvertne

‘M
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2. lepakojuma saturs un tehniskas specifikacijas

Vadibas panelis

1 [
4. Traipu rezima indikators
5. AtgrieSanas uzlades stacija rezi-

‘ ‘ ma indikators

2

AUTO 1. Rezima AUTO poga
(0] 2. Wi-Fi indikators
3. Planotas tirisanas indikators
3 4

5

Uzlades dokstacija

1. Infrasarkano staru signala generatori
2. Uzlades dokstacijas kontakti

Putek|u tvertne

1. Puteklu tvertnes rokturis
2. Filtra tikls

3. Augstas efektivitates filtrs
4. Putekl|u tvertnes parsegs
5. Putek|u tvertnes fiksators

1. Uzlabota mitras/sausas firisanas drana
2. Uzlabota mitra/sausa tvertne

3. Udens ieplade

4. Velcro

v I
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3. LietoSana un programmeésana

3.1. Piezimes pirms tiriSanas

lerice DEEBOT izmanto SMART NAVI tehnologiju (patentétu lazera skané-
Sanas un kartéSanas sistému), lai skenétu un izveidotu majas karti. Pirms
ierices DEEBOT lietoSanas veltiet nedaudz laika, lai aplikotu tiramo zonu
un novaktu visus Skérs|us.

Pirmas tiriSanas laika uzraugiet ierici DE- Paceliet no gridas stravas vadus un mazos
EBOT un palidziet, ja rodas Skérsli. priek8metus, kuros ierice var sapities.

Ja starp mébelém ir Saura eja, novietojiet lerice nav paredzéta lietoSanai uz paklaja ar
barjeru, lai novérstu ierices iek|iSanu Saja garu spalvu. Pirms ierici lietot blakus pakla-
zona. jam ar spalvainam malam, nolokiet paklaja

malas uz ieksu.

‘M



Nemiet véra, vai ierice DEEBOT var uzbraukt
uz objektiem, kuri ir zemaki par 1,8 cm (0,7 col-
lam). Ja iesp&jams, nonemiet Sos objektus.

Ja tiriSanas zona ir pakapieni vai kapnes,

lietojiet ierici DEEBOT tada veida, lai nodro-
Sinatu, ka nokriSanas novérSanas sensori
var noteikt nokriSanas zonu. Varat ar1 pie
malas novietot barjeru, lai pasargatu ierici no
parkriSanas par malu.

Kad ierice DEEBOT veic tiriSanu, nestaviet
Sauras vietas, pieméram, gaitenos, pretéja
gadijuma iericei DEEBOT var neizdoties
identificét tiramo zonu.

Nemiet véra, ka iericei DEEBOT nepiecieSams
vismaz 11 cm (4,3 collas) liels atstatums, lai
bez problemam iztiritu zem mébelém.

Parklajiet atstarojoSas virsmas 13 cm
(5,1 collu) augstuma no zemes.

AN /

v |
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3.2. Atra saksana

= Pirms lietoSanas no robota triecienu sla-
pétaja nonemiet aizsarglentu.

Bl Uzlades dokstacijas novietosana

= Novietojiet uzlades dokstaciju uz I1-
dzenas, gludas virsmas pie sienas ar
pamatni perpendikulari pret zemi. Uzla-
des dokstacijas priek§a 1,5 m (5 collu)
attaluma un 0,5 m (1,6 collas) abas tas
pusés nenovietojiet nevienu priekSmetu
un nenovietojiet atstarojosas virsmas.

= Pievienojiet uzlades dokstaciju pie stra-
vas padeves avota.

* Nemainiet uzlades dokstacijas atrasa-
nas vietu péc tam, kad ierice DEEBOT
ir sken&jusi apkartni. Ja nepiecieSams
parvietot uzlades dokstaciju, izslédziet
ierici DEEBOT un péc tam ieslédziet
to, lai ierice DEEBOT varétu atkartoti
skenét vidi.

B Sanu suku uzstadisana

= Pievienojiet sanu sukas ierices DEEBOT
apaksdala, spiezot katru no tam tai at-
bilstoSas krasas atveré, lidz dzirdams
klikkis.

Bl |




leslégsana

= Atveriet aug$éjo parsegu. Parvietojiet baro-
Sanas slédzi pozicija “I". Vadibas panelis deg,
iericé DEEBOT atskan skanas signals un
mirgo rezima AUTO poga. lerice DEEBOT ir
ieslégta, kad rezima AUTO poga nepartraukti

deg.

3 lerices DEEBOT uzlade

= Novietojiet ierici DEEBOT uz uzlades doksta-
cijas, parliecinoties, vai ierices DEEBOT
uzlades kontakti un uzlades dokstacijas kon-
takti saskaras.

* Pirms uzlades parliecinieties, vai baroSanas slédzis ir ieslégta pozicija. (“I’ nozimé IE-
SLEGTS, un “O” nozZimé IZSLEGTS).

* Pirms pirmas lietoSanas reizes ierici DEEBOT ladéjiet vismaz 4 stundas. ReZima AUTO poga
uzlades laika mirgo un nodziest, kad ierice DEEBOT ir pilniba uzladéta. Nospiediet robota
rezima AUTO pogu vai nospiediet jebkuru lietotnes ekrana pogu, lai ieslégtu robotu.

* Pirms ierices DEEBOT uzlades nonemiet uzlaboto mitro/sauso tvertni.

v I
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B Ja nepieciesams, tiri$anas dranas
pievienosana

= Laij lietotu uzlaboto mitras/sausas slaucisa-

nas sistému, pirms lietoSanas uzstadiet uzla-

boto mitro/sauso tvertni un uzlaboto mitras/

sausas tirisanas dranu.

* Kad lietojat slauciSanas funkciju, nolokiet
paklaja malas uz ieksu, lai ierice DEEBOT
varétu izvairities no ta.

* Pilnvértigi noradijumi ir pieejami 3.7. sadala
Izvéles uzlabota mitras/sausas slauci§anas
sistéma.

ﬂ Saksana

= Nospiediet ierices DEEBOT rezima AUTO
pogu. lerice DEEBOT parvietojas, lai skenétu
vidi un izveidotu karti, un tai pat laika sak dar-
bu rezima AUTO.

* Lai tiritu, iericei DEEBOT ir jabat ieslégtai.

= Lai izvéléetos citu tiriSanas rezimu, infor-
maciju skatiet 3.3. sadala TiriSanas reZima
atlase.

+ Kad robots veic tirisanu vai notiek ta uzla-

de, manuali neparvietojiet to.

Pauzésana

s Pauzéjiet ierici DEEBOT, nospiezot robota
rezima AUTO pogu.

* Ja robots ir pauzéts ilgak par 10 mindtém,
robota vadibas panela rezima AUTO poga
nodziest. Nospiediet robota rezima AUTO
pogu vai nospiediet jebkuru lietotnes ekra-
na pogu, lai ieslégtu robotu.

|




E) 1zslégsana

= Atveriet robota aug$éjo parsegu. Parvietojiet
baros$anas slédzi pozicija “O”, lai to izslégtu.

* Kad ierice DEEBOT nedarbojas, ieteicams atstat to ieslégtu un uzlades stacija.

= lerice DEEBOT zaudé savu Karti, tiklidz tiek izslégta. leteicams atstat ierici DEEBOT ieslég-
tu, ja ta paliek tai pasa majas vide.

* Ja ierice DEEBOT ir izslégta, lai atjaunotu tas paSas majas vides karti, ieslédziet ierici DE-
EBOT un ieveérojiet lietotné ECOVACS sniegtos noradijumus.

3.3. TiriSanas rezima atlase

lerice DEEBOT izvélei ir pieejami vairaki tiriSanas rezimi, lai efektivi tiritu dazada veida gridas.
Tir$anas rezimi tiek atlastti, izmantojot lietotni ECOVACS vai robota vadibas panela rezima AUTO
pogu.

EB AUTOMATISKAIS tiri$anas rezims

Sis ir visbiezak izmantotais reZims. Tiri$anas rezima AUTO, ierice DEEBOT tira taisna Iinija uz aiz-
muguri un uz prieksu.

= Lai saktu tirsanas rezimu AUTO, nospiediet
ierices rezima AUTO pogu vai lietotnes pogu

v [
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B3] Traipu tirisanas rezims

Sis reZims ir pieejams zona, kura ir augsta netirumu un puteklu koncentracija. Traipu tiri$anas re-
ZIma ierice DEEBOT tiri§anu koncentré noteiktad zona un atgrieZzas uzlades dokstacija, tiklidz traipu

tiriSana ir pabeigta.

B Lai uzsaktu traipu tiriSanas rezimu, lietotnes kartes ekrana nospiediet {D lerice DEEBOT tira
atlasrto traipu un 1 m/3,2 pédu zonu ap to.

Zonu tiri$anas rezims

Péc tam, kad ierice DEEBOT ir noskenéjusi vidi un ir izveidota karte, karté var atlasit noteiktas zo-

nas, lai veiktu tiriSanu zonu tirisanas reZima. Zonu tiriSanas rezimu var atlastt tikai lietotné.

= Lai iestatitu vai noraiditu tiri§anas zonas, lietotnes kartes ekrana nospiediet @&.

* lerice DEEBOT var atpazit tikai telpas, kuru durvju ejas platums ir no 40 cm (1,3 pédam)
[idz 160 cm (5,2 pédam) un perimetrs ir lielaks par 8 m (26,2 pédam).

I Atgriesanas uzlades stacija rezims

= Kad ir zems akumulatora uzlades Iimenis,
ierice DEEBOT automatiski tiek parslégta
atgrieSanas uzlades stacija rezZima un atgrie-
Zas uzlades dokstacija, lai veiktu uzladi.

= |erici DEEBOT tai pat laika var art nosatit
atpakal uz uzlades dokstaciju, lietotnes ECO-
VACS galvenaja ekrana nospiezot atgriesa-
nas uzlades stacija reZima pogu.

= Péc tam, kad tiek nospiesta lietotnes galvena ekrana atgrieSanas uzlades stacija rezima
poga, ierice DEEBOT turpina tirit, lidz ta nonak uzlades dokstacijas tuvuma. Tiklidz ierice
DEEBOT atrodas uzlades dokstacijas tuvuma, td samazina jaudu un uzmanigi novietojas
dokstacija, lai veiktu uzladi.

“ M



3. LietoSana un programmeésana

3.4. Robota programmeésana

lericei DEEBOT ir pieejama inteligentas plano$anas un laika plano$anas funkcija, ar ko
planot tiriSanas laikus. Izmantojot robota vadibas paneja inteligentas plano$anas funkciju,
ierici DEEBOT var programmét automatiskai tiriSanai reizi diena viena un taja pasa laika.
Izmantojot lietotnes laika planosanu, iericei DEEBOT var ari ieprogrammét nedélas planu,
lai noteikta laika tiritu reizi diena. Visas planotas tiriSanas tiek veiktas, izmantojot tiriSanas

rezimu AUTO vai zonu tiriSanas rezimu (atbilstosi tam, kas atlasits, veicot planosanu).

Tirnsanas laika planosana

g} Tirisanas laika plano§ana, izman- ] Tirisanas laika atcel$ana, izman-
tojot inteligento planosanu tojot inteligento planosanu
= |ericé DEEBOT var programmét planu, = Divreiz nospiediet robota rezZima AUTO
lai tiriSanu veiktu reizi diena viena un pogu. Inteligenta planos$ana ir atcelta,
taja pasa laika, pat tad ja neviena nav kad robota atskan skanas signals.

majas. Divreiz nospiediet ierices rezima
AUTO pogu, lai planotajam tiriSanas
laikam iestatitu pasreiz€jo laiku. Inte-
ligenta planosana ir sekmigi iestatita,
kad robota atskan skanas signals. lerice
DEEBOT automatiski katru dienu tira
planotaja laika.

Tiri$anas laika plano$ana, izmantojot laika plano$anu
Izmantojot lietotni ECOVACS, iericei DEEBOT var programmét nedélas planu, lai noteikta laika rei-

zi diena veiktu tiriSanu.

Atveriet lietotni ECOVACS. Lietotnes galvena ekrana labaja aug$éja start nospiediet pogu “...". Sa-

dala Laika planosana iestatiet jaunu planoto tiriSanu un atceliet eso$o planoto tirisanu.
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3. LietoSana un programmeésana

3.5. Papildiestatijumi

Virtuala robeza

Virtuala robeza bloké ierices DEEBOT darbibu noteikta zona.
Lai iestatitu virtualo robezu, lietotnes kartes ekrana nospiediet '

* |lzmantojot lietotnes pogu , ierici DEEBOT var manuali novirzit uz blokéto zonu.
* lerice DEEBOT joprojam atgriezas uzlades dokstacija, ja tiek novietota blokétaja zona.

Nepartrauktas tiriSanas funkcija ar opciju Netraucét

Kad ir ieslégta nepartrauktas tiriSanas funkcija, tiklidz ierice DEEBOT ir pilniba uzladéta, ta auto-

matiski atgriezas un turpina iepriek$€ja tiriSanas cikla nenotiritas zonas tirisanu. Lietotajs var iesta-
tit laiku, kad netraucét, lai aizliegtu iericei DEEBOT izbraukt, lai iestatitaja laika veiktu tiriSanu.

Citiem iestatTjumiem lietotnes galvena ekrana labaja aug$éja stirT nospiediet “...". Saja sadala

varat parbaudit tiri§anas ierakstu, iestatit nepartrauktas tirisanas funkciju, planot tirisanas laiku,
atiestatit karti, iestatit balss atskaites valodu un atjauninat programmaparataru.

3.6. lesuksSanas opcijas izvele
Ertakai lieto$anai robotam ir 2 mainamas siik$anas opcijas.

Galvenas sukas opcija Labaka izvéle dzilai TieSas iestiikSanas opcija Labaka izvéle ik-
tiriSanai, apvienojot galveno suku un spécigu dienas tiriSanai, kad galvena suka ir nonem-
suks$anu. Galvenas sukas opcija ir ieprieks ta, lai veiktu tieSu stkSanu. Stksanas opcija
uzstadita iericé DEEBOT. ir specifiski konstruéta, lai savaktu matus bez

to iesprasanas.

\,
P
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3. LietoSana un programmeésana

TieSas suksanas opcijas uzstadiSana
Apgrieziet robotu otradi. Nospiediet abas galvenas sukas opcijas pogas un nonemiet galvenas su-
kas parsegu. Nonemiet galveno suku.

TieSas sUkSanas opcijas izcilnus salagojiet ar rievam robota apaksdala. Spiediet, I1dz komponents
ar klikki ievietojas vieta.

Galvenas sukas opcijas uzstadiSana

Apgrieziet robotu otradi. Spiediet abas tieSas sikSanas opcijas pogas un nonemiet tieSas stkSanas
opciju.

levietojiet galveno suku robota apaksdala.

Galvenas sukas parsega izcilnus salagojiet ar rievam robota apak$dala. Spiediet, lidz komponents
ar klikSki ievietojas vieta.

e
—— U\
=
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3.7. lzveles uzlabota mitras/sausas slauciSanas sistéma

lericei DEEBOT ir pieejama izvéles slauciSanas sistéma, kas izmanto uzlabotajai mitrajai/

sausajai tvertnei pievienoto uzlaboto mitras/sausas tiriSanas dranu. Uzlabota mitras/sausas
tiriSanas drana automatiski samitrina un péc tam nosusina gridu tiru, bez traipiem.

* Nelietojiet slauciSanas sistému uz paklaja.

= Lietojot slauci$anas sistému, atlokiet paklaja malas, lai ierice DEEBOT varétu izvairities no
ta.

* Lietojot slauciSanas sistému, neapturiet robotu un laujiet tam apstaties paSam. Tas noveérsis
iespéju, ka uzlabota mitra/sausa tvertne atstaj ddeni uz gridas.

* Pirms ierices DEEBOT uzlades nonemiet uzlaboto mitro/sauso tvertni.

[l Uzlabotas mitras/sausas tirianas
dranas pievienoSana

= Uzlabotajai mitrajai/sausajai tvertnei piestipri-
niet uzlaboto mitras/sausas tiriSanas dranu.

"M



3. LietoSana un programmeésana

B Udens pievienosana uzlabotajai mitrajai/sausajai tvertnei

* Pirms uzpildit Gdeni uzlabotaja mitraja/sausaja tvertné, no ierices apaksdalas nonemiet uzla-
boto mitro/sauso tvertni.

Uzpildiet komplekta ietverto mérkrzi ar Gdeni. Atveriet uzlabotas mitras/sausas tvertnes tGdens ie-
plades vaku un Iénam lejiet Gdeni no mérkrizes tvertné. Aizveriet Gdens ieplides vaku.

»

Uzlaboto mitro/sauso tvertni uzstadiet ierices
apaksdala. Uzlabotas mitras/sausas tvertnes iz-
cilpus ievietojiet uzlabotas mitras/sausas tvertnes
rievas robota apak$dala, lidz izdzirdat klikski.

Saksana Nonemsana

Atlasiet vélamo tiriSanas rezimu. lerice DEEBOT Péc tam, kad ierice DEEBOT pabeidz tiriSanu,
atlasTttaja rezZima veic slauci$anu, pacel3anu, suk- nonemiet uzlaboto mitro/sauso tvertni no ierices
Sanu, tiriSanu un zavésanu. DEEBOT, iztukSojiet visu atlikuso Gdeni un none-

miet uzlaboto mitras/sausas tirisanas dranu.

)
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3. LietoSana un programmeésana

3.8. Balss zinojumi

Nr. Balss zinojumi Situacija un risinajums
1. I\_IIYVCIeanln.g “T”? S cheduled. (Mans Planotais tiriSanas laiks ir iestatits.
tiriSanas laiks ir ieplanots.)
2. l\_/IYvCIeanln_g “T“e s cancelled. (Mans Planotais tirisanas laiks ir atcelts.
tm3anas laiks ir atcelts.)
3. My Derlng .Wh.ee.l s su_spended. (Mans Novietojiet robotu uz lidzenas virsmas, lai tas var atjaunot sakeri.
piedzinas ritenis ir uzkaries.)
4 My Driving Wheel is blocked. (Mans Piedzinas ritenis ir iespridis slipuma vai uz sliekSna. Parvietojiet
' piedzinas ritenis ir blokéts.) robotu ar roku.
5, I am stuck. (Es esmu iesprads.) lerice DEEBOT ir |eslpr0du3|lstavrp_s[gérsll uz gridas. Parvietojiet
robotu ar roku un/vai nonemiet Skérs|us.
My dust bin is missing. (Man nav puteklu Putek|u tvertne nav uzstadita, vai ta nav pareizi uzstadita. Uzsta-
6. y g- P diet putek|u tvertni vai atkartoti uzstadiet to un parliecinieties, vai
tvertnes.) - U
ta ir pareizi novietota.
; My Brush is tangled. (Mana suka ir Parbaudiet, vai galvenaja suka unfvai sanu sukas nav sakérusies
' iespiesta.) netirumi vai mati un iztiriet, ka aprakstits 4. sadala.
8 My Battery is low. (Zems akumulatora lerice DEEBOT nevar atrast uzlades dokstaciju. Ar roku ievieto-
' uzlades limenis.) jiet ierici DEEBOT uzlades dokstacija.
9 My navigation system failed. (Radusies | LDS radusies probléma. Sazinieties ar klientu apkalpo$anas
' navigacijas sistemas klime.) dienestu.
10. l am connect_ed t(.J the WI'F'. ”‘."V_V"”" (i lericé DEEBOT ir izveidots savienojums ar Wi-Fi tiklu.
izveidots savienojums ar Wi-Fi tiklu.)
1. 'ngge)ls synchronized. (Laiks i sinhroni- lerices DEEBOT laiks ir sekmigi sinhronizéts ar viedtalruna laiku.
12. Wl'Fl connlec.t|on fa||eq. (Neizdevas lericei DEEBOT neizdevas izveidot savienojumu ar Wi-Fi tiklu.
izveidot Wi-Fi savienojumu.)
Cleaning is complete. (Tiri$ana ir pa- - R .
13. : lerice DEEBOT pabeidza tirisanas ciklu.
beigta.)
14, | 1am scanning. Please Wait. (Es Skenéju. | 1o o nerOT skens apkartejo vidi. Ladzu, uzgaidiet.
Ladzu, uzgaidiet.)
15, | MyMapis Loading. Please Wait. (Mana | .7 5eeROT analiza un veido kart, Lidzu, uzgaidiet
karte ieladéjas. Ludzu, uzgaidiet.)
16, | Mappingis complete. (KarteSana ir lerice DEEBOT izveidoja karti

pabeigta.)

ol |




4. Apkope

* Pirms tiriSanas un apkopes izslédziet ierici DEEBOT un atvienojiet uzlades dokstaciju
no stravas padeves avota.

4.1. Putek|u tvertne un filtri

Atveriet robota aug$éjo parsegu un nonemiet puteklu tvertni. Atveriet puteklu tvertnes fiksatoru un
iztuk3ojiet puteklu tvertni.

Iznemiet filtrus. Viegli uzsitiet pa augstas
efektivitates filtru, lai iztiritu to. Neskalojiet
augstas efektivitates filtru zem teko$a Gdens.

Zem tekoSa tdens noskalojiet putek|u tvertni Pirms uzstadisanas pilniba izzaveéjiet puteklu
un filtra tiklu. tvertni un filtra tiklu.




4. Apkope

4.2. Uzlabota mitras/sausas tiriSanas drana un uzlabota mitra/sausa tvertne

Uzlabota mitras/sausas tiriSanas drana

Ja tiek lietota slauciSanas sistéma, none-
miet uzlaboto mitro/sauso tvertni no ierices
DEEBOT apaksdalas un nonemiet uzlaboto
mitras/sausas tirisSanas dranu.

IztukSojiet atliku§o Gdeni no uzlabotas mitras/

sausas tvertnes.

Uzlabota mitra/sausa tvertne

Ja tika lietota slauciSanas sistéma, nonemiet
uzlaboto mitro/sauso tvertni no ierices DE-
EBOT apaksdalas.

IztukSojiet atlikuSo Gdeni no uzlabotas mitras/
sausas tvertnes un novietojiet to zaSanai.

Ar rokam vai velas mazgajamaja masina iz-
mazgajiet uzlabotas mitras/sausas tirisanas
dranu un izklajiet to, lai izzatu.

Noslaukiet uzlabotas mitras/sausas tvertnes
arpusi ar sausu dranu.

gl



4. Apkope

4.3. Galvena suka, tiesas suksanas opcija un sanu sukas

» Daudzfunkcionalais tiri§anas riks tiek nodrosinats, lai atvieglotu apkopi. Rikojieties uzmanigi,
Sim tiriSanas rikam ir asas malas.

Galvenas sukas tiriSana

Apgrieziet robotu otradi. Abas pogas zem galvenas sukas spiediet robota centra virziena. Nonemiet galvenas
sukas parsegu.

Nonemiet galveno suku.

Lietojiet daudzfunkcionalo tiri$anas riku, lai nogrieztu un nonemtu visus ap galveno suku iespridusos matus.

Izvelciet uz aru plastmasas uzgriezni galvenas sukas gala. Nonemiet plastmasas vakus abos galos.
Abos galvenas sukas galos un plastmasas vaku ieksa iztiriet visus iespriddusos matus un netirumus.

TieSas sukSanas opcijas tiriSana Sanu suku tiriSana
Ar sausu dranu noslaukiet tie$as iestik§anas Nonemiet sanu sukas. Noslaukiet sanu su-
opciju. kas un to atveres ar sausu dranu.




4. Apkope

4.4. Citi komponenti

Lietojiet daudzfunkcionalo tiri§anas riku, lai Noslaukiet nokriSanas novérSanas sensorus
nogrieztu un nonemtu visus ap universalo ar suku vai daudzfunkcionala tirisanas rika
riteni iespriidusos matus. sanu malu, lai uzturétu to efektivitati.

Noslaukiet uzlades kontaktus un uzlades dokstacijas kontaktus ar komplekta ietvertd daudzfunkcio-
nala tiriSanas rika sukas pusi, lai uzturétu to efektivitati.

* Nepieskarieties uzlades kontaktiem un uzlades dokstacijas kontaktiem ar mitram rokam un
drébém.

Noslaukiet triecienu slapétaju ar daudzfunk-

cionala tirisanas rika suku, lai uzturétu sa-
dursmes novérSanas sensoru efektivitati.

all



4. Apkope

4.5. Regulara apkalpe

Lai nodrosinatu ierices DEEBOT maksimalu veiktspéju, apkalpi un nomainu veiciet atbilsto-
Si talak noraditajam biezumam. Vairaku funkciju tiriSanas riks tiek nodrosinats, lai atvieglotu

apkopi. Rikojieties uzmanigi, Sim tiriSanas rikam ir asas malas.

Robota detala

Apkopes biezums

Mainas biezums

tinSanas drana

Péc katras lietoSanas reizes

Ik péc 50 mazgasanas reizém

Puteklu tvertne
Uzlabota mitra/sausa tvertne

Péc katras lietoSanas reizes

/

Sanu suka

Ik péc 2 nedélam

Ik péc 3—6 ménesiem

Galvena birste

Reizi nedéla

Ik péc 6-12 ménesiem

Porainais filtrs/augstas efektivi-
tates filtrs

Reizi nedé|a (divas reizes nedeé-
|a, ja maja ir majdzivnieki)

Ik péc 4—6 ménesiem

Universalais ritenis
Nokri§anas novérsanas sensori
Uzlades kontakti
Uzlades dokstacijas kontakti

Reizi nedéla

/

Piezime. ECOVACS izgatavo dazadas rezerves dalas un piederumus. Lai uzzinatu vairak par re-
zerves dalam, sazinieties ar klientu apkalpo$anas dienestu.
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5. Problemu novérsana

Lietojiet So tabulu, lai novérstu biezak sastopamas problémas, izmantojot ierici DEEBOT R9.

Nr. Klame lespéjamie iemesli Risinajumi
lerice DEEBOT nav ieslégta. leslédziet ierici DEEBOT.
Parliecinieties, ka robota uzlades kontakti
lericei DEEBOT nav izveidots Yeido savie.nojumu ar L_Jz@d?s dokstaci-
L. _ " jas kontaktiem. Ja nepiecieSams, varat
savienojums ar uzlades dokstaciju. o .
manuali parvietot robotu, lai izveidotu
savienojumu.
- P ) Pievienojiet uzlades dokstaciju un parlie-
lerici DEEBOT | Uzlades dokstacija tiek atvienota o o L
1. _ cinieties, vai ierice DEEBOT ir ieslégta.
neladé. no stravas padeves avota, kad . L. ~
Lo L Atstajiet ierici DEEBOT ievietotu uzlades
ierice DEEBOT ir ieslégta, kas rada . . -
. stacija, lai nodrosinatu, ka akumulators
akumulatora patérinu. . [
vienmer ir pilniba uzladéts.
Atkartoti aktivizgjiet akumulatoru. leslé-
dziet Ar rokam novietojiet ierici DEEBOT
Akumulators ir pilntba izladéts. uzlades dokstacija, péc 3 mintasu uzlades
nonemiet to, atkartojiet 3 reizes; péc tam
veiciet parastu uzladi.
lerice DEEBOT dazados veidos mégina
lericé DEEBOT | lerice DEEBOT ir iespiesta starp pasas spékiem noveérst problému. Ja tas
2 rodas klime, kaut ko, kas atrodas uz gridas neizdodas,
" | kad ta darbojas | (elektriskajiem vadiem, nokritusiem | manuali nonemiet $kérsjus un
un apstajas. aizkariem, paklaju sariem utt.). novietojiet ierici DEEBOT sakotnéja vieta
un restartgjiet to.
Kad ir zems akumulatora uzlades
B ITmenis, ierice DEEBOT automatiski . . . L
lerice DEEBOT | ,. o . _ Tas ir normali. Nav nepiecieSams risina-
. _ | tiek parslégta atgrieSanas uzlades |.
atgriezas uzla- Lo e o = jums.
__ | stacija rezima un atgriezas uzlades
3. | des dokstacija, L =
. . dokstacija, lai veiktu uzladi.
pirms tiek pa- - - — —
. i Darbibas laiks atSkiras atbilstoSi . . L -
beigta tiriSana. - . ] e Tas ir normali. Nav nepiecieSams risina-
gridas virsmai, telpas sarezgitibai ums
un atlasitajam tiridanas rezimam. Jums.
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5. Problemu novérsana

Klime

lespéjamie iemesli

Risinajumi

lerice DEEBOT
neveic auto-

matiski tiriSanu
atlasttaja laika.

Planotais tiri§anas laiks ir atcelts.

Planojiet tiriSanas laiku, ka noradits
3.4. sadala.

Nepartrauktas tiriSanas funkcija ir
ieslégta. lerice DEEBOT ir beigusi

tiriSanu planotaja tirisanas zona.

Tas ir normali. Nav nepiecieSams risina-
jums.

lerice DEEBOT ir izslégta.

leslédziet ierici DEEBOT.

Zems robota akumulatora uzlades
Iimenis, vai tas neatrodas uzlades
dokstacija.

Atstajiet ierici DEEBOT ieslégtu un ievie-
totu uzlades stacija, lai nodrosinatu, ka
akumulators vienmeér ir pilniba uzladéts.

lerices DEEBOT komponentos ir
iespradusi netirumi.

Izslédziet ierici DEEBOT, iztiriet putek|u
tvertni un apgrieziet ierici otradi. Notiriet
sanu sukas un galveno suku, ka apraks-
tits 4. sadala.

lerice DEEBOT
nevar izveidot
savienojumu

ar majas Wi-Fi
tiklu.

levadits nepareizs majas Wi-Fi
lietotajvards vai nepareiza parole.

levadiet pareizo majas Wi-Fi lietotajvardu
un paroli.

lerice DEEBOT neatrodas majas
Wi-Fi signala diapazona.

Parliecinieties, vai ierice DEEBOT atro-
das majas Wi-Fi signala diapazona.

Tikla iestatiSana ir uzsakta, pirms
ierice DEEOBT ir gatava.

leslédziet baro$anas slédzi. Izmantojot
adatu, nospiediet pogu RESET. lerice
DEEBOT ir gatava tikla iestatiSanai, kad
iericé DEEBOT atskan skanas signals un
1eni mirgo tas Wi-Fi indikatorlampina.

NepiecieS§ams atjauninat viedtalru-
na operétajsistému.

Atjauniniet viedtalruna operétajsistému.
Lietotne ECOVACS darbojas ar operétaj-
sistémas iOS versiju 9.0 vai jaunaku un
operétajsistéemas Android versiju 4.0 vai
jaunaku.

Lai atiestatitu ierici DEEBOT, ar adatu 5 sekundes turiet nospiestu pogu RESET. lerice DEEBOT
ir sekmigi atiestatita, kad atskan skanas signals.
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EU-Declaration of conformity

Document number: 0004
Manufacturer: Ecovacs Robotics Co., Ltd.
Address: No.18, Youxiang Road, Wuzhong District, Suzhou City, Jiangsu Province, China.

We hereby declare that the following products listed below are in accordance with the
provisions in the latest version of EC in this document.

Product designation: Automatic battery-operated cleaner
Brand: ECOVACS
ROBOTICS
Model: DR95
Specification: Electrical appliances for household and similar purposes

EC Regulations or Directives:

RED Directive 2014/53/EU
RoHS Directive 2011/65/EU
WEEE Directive 2002/96/EC
REACH Directive1907/2006/EC
Eco-design Directive 2009/125/EC

Standards the product is in conformity with:

EN 60335-2-2:2010 + A11:2012 + A1:2013
EN 60335-1:2012+A11:2014+AC:2014
EN 60335-2-29:2004 + A2:2010

EN 62233:2008

EN 55014-1:2006+A1:2009+A2:2011
EN 55014-2:2015

EN 61000-3-2:2014

EN 61000-3-3:2013

EN 300 328 V2.1.1

EN 301 489-1 V2.1.1

EN 301 489-17 V3.1.1

EN 62311:2008

IEC62321:2008

EN 50564: 2011

A«le Z%
Signature:

General Manager: Zhuang Jianhua
Date: 2017-5-5
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(. ECOvACS )
ROBOTIGCS
Model/Modell:DR95
Vacuum Cleaner(The Floor Cleaning Robot)/
er(Der Bodenreini oboter)
Rated voltage/Nennspannung:14.8V DC
Use only with docking station/
Nur mit Ladestation verwenden CH1465A
SIN:

,
\g\ CLASS 1 LASER PRODUCT
7 |IEC 60825-1:2014
—

\_ MADE IN CHINA )
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